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Nomenclatura 
 

           : Voltajes de alimentación de la fuente para la fase A, B y C 

respectivamente. 

        : Corrientes de entrada al STATCOM, en su parte AC para la fase A, B y C 

respectivamente. 

           : Corrientes de carga para la fase A, B y C respectivamente. 

           : Corrientes totales para la fase A, B y C respectivamente. 

  
    

    
 : Corrientes directas para la fase A, B y C respectivamente. 

  
    

    
 
: Corrientes cuadratura para la fase A, B y C respectivamente. 

                : Voltajes DC para las salidas del convertidor de la fase A, B y C 

respectivamente. 

   : Resistencia de estabilización del lado DC para fase A, B y C. 

 : Filtro lado AC del STATCOM para fase A, B y C. 

 : Capacitor para fase A, B y C. 

  : Resistencias de carga para fase A, B y C. 

  : Inductancias de carga para fase A, B y C. 

 : Índice de modulación 

  : Moduladora directa 

  : Moduladora cuadratura 

    : Frecuencia de señal portadora 

  : Corriente de fuga 

  : Impedancia de carga RL 

 : Ángulo entre Vsa y la señal moduladora. 
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Abreviaciones 
 

VSC: Convertidor fuente de voltaje (Voltage Source Converter) 

STATCOM: Compensador estático (Static Compensator) 

DC: Corriente directa (Direct Current) 

AC: Corriente alterna (Altern Current) 

RMS: Valor eficaz de voltaje (Root Mean Square) 

PLL: Lazo de seguimiento de fase (Phase Locked Loop) 

PI: Control Proporcional – Integrador 

DSP: Procesador digital de señales (Digital Signal Processor) 

PWM: Modulación por ancho de pulsos (Pulse Width Modulation) 

SPWM: Modulación por ancho de pulso senoidal (Sine Pulse Width Modulation) 

MSPWM: Modulación por ancho de pulso senoidal modificada (Modified Sine Pulse 

Width Modulation) 

PCC: Punto común de conexión 

RL: Carga compuesta por una resistencia y una inductancia 

IGBT: Transistor bipolar de compuerta aislada (Insulated-Gate Bipolar Transistor) 

ERNC: Energías renovables no convencionales 

OP: Amplificador operacional (Operational Amplifier) 

LCEEP: Laboratorio de Conversión de Energía y Electrónica de Potencia 

CNC: Control numérico por computadora 


