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ĺıneas (vab) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 57

62. Resultados experimentales del control predictivo de corriente aplicado al

convertidor NPC: Ch1: voltaje en el enlace dc (vdc); Ch2: corriente de

carga fase a (ia); Ch3: corriente de carga fase b (ib); Ch4: voltaje entre
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ĺıneas (vab) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 58

65. Resultados experimentales del control predictivo de corriente aplicado al

convertidor NPC: Ch1: voltaje en el enlace dc (vdc); Ch2: corriente de

carga fase a (ia); Ch3: corriente de carga fase b (ib); Ch4: voltaje entre
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