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Nomenclatura  

Vectores 

𝑽𝒔
𝒂𝒃𝒄  : Vector de 3 variables, voltaje trifásico de alimentación 𝑽𝒔= [𝑉𝑠

𝑎 𝑉𝑠
𝑏𝑉𝑠

𝑐] 

𝑰𝒔
𝒂𝒃𝒄  : Vector de 3 variables, corrientes de entrada al sistema 𝑰𝒔 = [𝐼𝑠

𝑎 𝐼𝑠
𝑏𝐼𝑠

𝑐] 

𝑺𝒂𝒃𝒄  : Vector de 3 variables, estados de conmutación 𝑺 = [𝑺𝑎𝑺𝑏𝑺𝑐] 

Escalares 

𝑅𝑠  : Resistencia parásita de la inductancia de línea de entrada. 

𝐿𝑠  : Inductancia de línea de entrada. 

𝐶𝑑𝑐  : Condensador de enlace DC. 

𝐿𝐿  : Inductancia de línea de carga. 

𝑅𝐿  : Resistencia de línea de carga. 

𝑣𝑠
𝑑  : Voltaje de alimentación en eje directo. 

𝑣𝑠
𝑞  : Voltaje de alimentación en eje de cuadratura. 

𝑖𝑟𝑠𝑐  : Corriente del convertidor del lado del rotor. 

𝑖𝑐  : Corriente del condensador. 

𝑖𝑑𝑐  : Corriente del lado DC. 

𝑣𝑑𝑐  : Voltaje del enlace DC. 

𝑖𝑠
𝑑  : Corriente de entrada en eje directo. 

𝑖𝑠
𝑞  : Corriente de entrada en eje de cuadratura. 



xiii 

 

 

𝐺𝑎𝑐  : Ganancia de la conmutación. 

𝑚𝑑  : Moduladora en el eje directo. 

𝑚𝑞  : Moduladora en el eje de cuadratura. 

𝜔  : Frecuencia angular de la red. 

𝑣𝑑𝑐
𝑟𝑒𝑓  : Voltaje de referencia para el enlace DC. 

𝜃  : Ángulo de fase de la red. 

𝑖𝑞
𝑟𝑒𝑓  : Corriente de referencia para la corriente de entrada en eje de cuadratura 
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Abreviaciones   

Mayúsculas 

DFIG  : Doubly Fed Induction Generator 

GW  : Giga Watt 

MW  : Mega Watt 

DC  : Direct Current 

GSC  : Grid Side Converter 

RSC  : Rotor Side Converter 

IEEE  : Institute of Electrical and Electronics Engineers 

ACCA  : Asociación Chilena de Control Automático 

SIC  : Sistema Interconectado Central 

PWM  : Pulse Width Modulation 

SING  : Sistema Interconectado del Norte Grande 

VOC  : Voltage Oriented Control 

LIFAE  : Laboratorio de Investigación de Fuentes Alternativas de Energía 

PLL  : Phase Locked Loop 

VFOC  : Virtual Flux Oriented Control 

VFDPC : Virtual Flux Direct Power Control 

AC  : Alternating Current 
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DSP  : Digital Signal Processor 

WECS  : Wind Energy Conversion Systems 

GDS   : Generators 

CNC  : Computer Number Control 

SCIG  : Squirrel Cage Induction Generator 

PMSG  : Permanent Magnet Synchronous Generator 

IGBT  : Insulated Gate Bipolar Transistor 

VSC  : Voltage Source Converter 

PI  : Proporcional Integrativo 

ADC  : Analog Digital Converter 

GND  : Ground 

LERAE : Laboratorio de Energías Renovables y Acondicionamiento Eléctrico 

PCB  : Printed Circuit Board 

Minúsculas 

kHz  : kilohertz 

kΩ  : kilo-ohm


