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1.5.1. Sistema eléctrico de potencia . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 4

1.5.2. Convertidores de potencia . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 5

1.5.3. Dispositivos semiconductores . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 9

1.5.4. Controladores . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 11

2. Convertidor Matricial Monofásico 17

2.1. Convertidor Matricial Monofásico . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 17
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3.2.1. Topoloǵıa . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 24
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fase A al aplicar MPC 3x3-MMMC a frecuencia de muestreo de 20kHz. 67
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5. Parámetros implementados en simulación . . . . . . . . . . . . . . . . 32

6. Tiempos de transición de MPC a SPMC . . . . . . . . . . . . . . . . . 38

7. Error absoluto medio al aplicar MPC a SPMC. . . . . . . . . . . . . . 40

8. Distorsión armónica total de corriente y voltaje en la carga al aplicar

MPC a SPMC. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 42

9. Tiempos de transición de MPC a 3x1-MMC . . . . . . . . . . . . . . . 53

10. Error absoluto medio al aplicar MPC a 3x1-MMC. . . . . . . . . . . . . 54

11. Distorsión armónica total de corriente y voltaje en la carga al aplicar

MPC a 3x1-MMC. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 59

12. Tiempos de transición de MPC a 3x3-MMMC . . . . . . . . . . . . . . 77

13. Error absoluto medio al aplicar MPC a 3x3-MMMC. . . . . . . . . . . 77

14. Distorsión armónica total de corriente y voltaje en la carga al aplicar

MPC a 3x3-MMMC.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 84

15. Estados válidos de la conmutación de 4 pasos . . . . . . . . . . . . . . 124




