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RESUMEN 

 
En la presente memoria se desarrolla y expone los puntos más relevantes sobre el 

proyecto de diseño y construcción de drone para tareas de inspección en 

mantenimiento, tomando en cuenta desde una etapa temprana considerando 

cálculos y simulaciones teóricas hasta el desarrollo correspondiente a la 

construcción de un prototipo orientado al control sobre la variable de altura. Se 

propone la integración de un control PID, en conjunto con el desarrollo de un 

sistema basado en la metodología ROS a través de comunicación inalámbrica con 

un computador maestro para realizar la estimación de posición del prototipo. Del 

trabajo realizado y mediante la experimentación con el prototipo construido se 

obtuvo resultados que permiten identificar puntos de mejora y sus posibles 

alternativas para un desarrollo futuro. 


