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3.3.2. Enerǵıa de Continuidad . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 22
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4.1. Secuencia de imágenes sin ruido, en las Figuras a), b) y c) se aprecia

la aferración y el seguimiento del contorno activo(ĺınea verde) sobre
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