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2.3.1. Heuŕısticas . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 11
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ÍNDICE DE TABLAS

página

3.1. Las instancias con las que se realizaron los ajuste de los parámetros. . 34
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tribuido para los grupos de instancia C, D, K y P. . . . . . . . . . . . 55

A.1. Grupo de Instancias C . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 69

A.2. Grupo de Instancias D . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 70

A.3. Grupo de Instancias K . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 71

A.4. Grupo de Instancias P . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 71

A.5. Grupo de Instancias E . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 72

vi



vii
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B.8. Ajuste de parámetros para la instancia C5-A generando las poblacio-

nes iniciales aleatoriamente. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 77
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